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Kas yra LiDAR duomenys?

ÅLight Detection And Ranging ï
lazerinis skenavimas

ÅAtspindǟtas lazerio pulsas yra 
uģfiksuotas laike ir iġmatuotas

ÅGalutinis rezultatas yra labai 
tankȊs ir tikslȊs x, y, z taġkȎ 
debesys



LiDAR duomenȎ gavimo bȊdai

ÅIġ orlaiviȎ

ÅAntģeminis

ÅMobilusis antģeminis

ÅIġ bepiloļiȎ orlaiviȎ

ÅLazerinis skenavimas

ÅFotogrametrija



LiDAR duomenȎ failai

ÅLAS failas
ÅLeidģia atvaizduoti duomenis, juos tyrinǟti ir redaguoti

ÅZLAS failas
ÅSuspaustas ir optimizuotas LAS failas

ÅNaudojamas archyvuojant, dalinantis ar perģiȊrint duomenis

ÅLeidģia tik nuskaityti ïredaguoti negalima

ÅLAZ
ÅTiesiogiai nenuskaitomas

ÅNaudoti ĂConvert LASñ



LiDAR duomenȎ Ǳvertinimas

ÅLAS failȎ atributai

ÅTaġkȎ klasǟs

ÅTaġkȎ tankis

ÅLazerio atspindģiȎ skaiļius



LiDAR duomenȎ valdymas

ÅDuomenȎ rinkiniai

ÅĂLAS datasetñ ïlas duomenȎ rinkinys, vektorinis

ÅĂMosaic datasetñ ïmozaikos duomenȎ rinkinys, rastrinis

ÅDuomenȎ vizualizacija

ÅĂLAS datasetñ ïtaġkȎ debesies simbolizacija 2D, 3D ir ĂPoint cloud 
scene layer packegeñ

ÅĂMosaic datasetñ ï2D rastrai



LAS dataset

ÅĂLAS datasetñ ïlas duomenȎ 
rinkinys

ÅApjungia vienŃ ar daugiau LAS failȎ

ÅSaugoma failinǟjesistemoje LASD 
faile

ÅNedaro duomenȎ kopijȎ ïtik 
nuorodos Ǳ duomenis

ÅGali bȊti naudojamas 3D analizǟje

ÅGalima redaguoti taġkȎ 
klasifikavimŃ

ÅVaizdavimas: 2D/3D taġkai, TIN

Åǰvestis: LAS arba ZLAS



Point cloud scene layer package

ÅĂPoint cloud scene layerñ ïtaġkȎ 
debesies scenos sluoksnis

ÅOptimizuotas greitam atvaizdavimui

ÅSaugoma failinǟjesistemoje slpk
faile

ÅDaroma duomenȎ kopija - podǟlis

Åǰvestis: LAS duomenȎ rinkinys

ÅVaizdavimas: tik 3D taġkai

ÅRedagavimas negalimas

ÅGalima dalintis kaip paketu ar 
internetine paslauga



Mosaic dataset

ÅĂMosaic datasetñ ïmozaikos 
duomenȎ rinkinys

ÅValdo lidar duomenis rastriniu 
pavidalu

ÅSaugoma geoduomenȎbazǟje

ÅLAS duomenȎ redagavimas 
negalimas

Åǰvestis: LAS failai, LAS duomenȎ 
rinkiniai

ÅGali bȊti naudojamas su rastrȎ 
analizǟs funkcijomis

ÅVaizdavimas: 2D (rastras)



LiDAR duomenȎ redagavimas ir analizǟ

ÅKlasifikavimas
ÅStandartinis automatinis

ÅGiliojo mokymosi modeliȎ pritaikymas

ÅRankinis

ÅĂ3D analystñ Ǳrankiai

ÅRastrinǟ analizǟ naudojant rastrȎ apdorojimo funkcijas



LiDAR duomenȎ redagavimas

ÅRedaguojami tik LAS failai arba 
LAS duomenȎ rinkiniai

ÅKlasiȎkodȎ ir jȎ atributȎ keitimas

ÅRedaguojant keiļiami originalȊs 
duomenys

ÅNeǱmanoma atġaukti

ÅPrieġ redaguojant, rekomenduojama 
pasidaryti duomenȎ kopijŃ



LiDAR duomenȎ klasǟs

ÅKiekvienam taġkui priskirtas 
klasǟs kodas, pagal tai nuo kokio 
objekto atsispindǟjo lazerio 
impulsas

ÅLidar taġkai skirstomi Ǳ Ǳvairias 
klases, pagal ASPRS LAS
formatus

ÅSkirtingos klasǟs LAS failuose 
apibrǟģiamos naudojant sveikȎjȎ 
skaiļiȎ kodus


